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Wenn ein Gebinde vorhanden ist, wird von den Sensoren A und B
zeitgleich ein Signal gegeben. A=1, B=1, dies Signal wird verzégert an die
Steuerung weitergegeben.

Umdrehung der Nocke
pro Gebinde capteur A

Verteiler 3/2

Pneumatikzylinder
und Nockenantrieb
Ventile und Dusen
Oberer Umkehrpunkt
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